
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

Z6 = 20 , Z5 = 46, Z4 = 

22, Z3 = 44

 

 



𝐿1−0 𝐿3−0

• 

𝑍1  =  31 ; 𝑍2𝑎 = 52 ; 𝑍2𝑏 = 17 ; 𝑍3 = 79

• 𝑚1 = 1,5 𝑚𝑚

• 𝑚3

• 

𝜂1 = 𝜂2 = 0,92

• 𝑎

𝐵𝐴⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝑎 ∙ 𝑦 

𝑎

𝑑1 𝑑2𝑎 𝑑3 𝑑2𝑏

𝑎 𝑍1, 𝑍2𝑎  𝑚1 𝑍2𝑏 𝑍3 𝑚3 𝑚3

• 

• 

𝑟 =
𝜔30

𝜔10

𝜂𝐺 =
𝑃𝑆𝑜𝑟𝑡𝑖𝑒

𝑃𝐸𝑛𝑡𝑟é𝑒

3 5

𝐴 

𝐵 

𝑥  

𝑦  

1 



• 

• 

69,5°

𝑁𝑚 = 1500 𝑡𝑟/𝑚𝑖𝑛

• 

• 

𝑟 =
𝜔40

𝜔20

∆𝛼 = 45°

𝑟4𝑏 =
𝛼

𝜃40
≈ 1,2  𝜃40 = 𝜔40 ∙ 𝑡)

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

𝑟 =
𝜔𝑆/2

𝜔𝐸/2

 



• M 24 Volts

N=1500 tr/min,

• 

• m=1,5

o 27 Z27= 16 dents

o 35 Z35= 84 dents

• m=1,5

o 5 Z5= 14 dents

o 11 Z11= 

56 dents

o 16 Z16 75 dents

o r = 

90 mm

• 13

8 C

 

46 8

2 km.h-1



Exigences Critères Niveau 

 ....  

1.2 
Rapport de réduction 

réducteur 
< 0.05 

   

 .....  

0a 0b

0

 

Z mm mm

1 21   

2  2 d2=102 

0a 123   

3  3 d3=69 

4 34   

0b 91   

 

 



 

 

Exigences Critères Niveau 

 ....  

2.3 
Rapport de réduction 

réducteur 
< 0.3 

   

 .....  

 
 

Z25 = 32, Z23 = 23, Z17 = 78

 



 

 

 

ωM1 /0 ωM2 /0 ωs/0

 



5

18

6-10 

5

24

31

32

32

18

𝑟 =
𝜔𝑠/18

𝜔𝑒/18

  

  



𝜔𝑟𝑜𝑢𝑒

𝜔𝑚𝑜𝑡𝑒𝑢𝑟

• 𝑣 = 0,3 𝑚. 𝑠−1

• 𝑑𝑅 = 0.14 𝑚

• 𝑘 =
𝜔𝑟𝑜𝑢𝑒

𝜔𝑚𝑜𝑡𝑒𝑢𝑟
= 0,2

• 𝑘𝑐 = 0,8

• 𝑅1 ∶  𝑍1 = 15

𝜔𝑚𝑜𝑡𝑒𝑢𝑟

𝑘𝑐  𝑘

𝑍1 𝑍3

𝑍3

𝑍2


